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Min 100 §
\
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\
Adapter
06520311 ” 52
min. 160
L 85
AME 438 SU + AME 438 SU + 123
VRB 2, VRG 2 VRB 3, VRG 3
Min 100 Connection | L | H | H,
Type DN
RD G mm
Min 1
in 100 15 % 1 80 | 25 | 216
20 % | 1. | 80 | 29 | 218
: @ VRB2 | 25 1 | 1 | 95 | 29 | 222
- VRG 2 32 ws | 2 | 12| 35 | 226
I
40 | 12 | 2ve | 132 | 43 | 237
5 - 50 2 | 2% | 160 | 47 | 242
= 15 I 1 80 40 | 216
20 % | 1. | 80 | 45 | 218
il T VRB 3 25 1 | 1| 95 | s0 | 222
L VRG3 32 e | 2 | 112 | 58 | 226
AME 438 SU + AME 438 SU + 40 | 1 | 2ve | 132 | 75 | 255
VRB2 VRB3 50 2 | 2% | 160 | 83 | 268
Lt | uH L[ w [H
min. 100 Type | DN mm min. 100 Type | DN -

15 130 | 475 | 216 15 130 63 216
20 150 | 52,5 | 218 S 20 150 70 218
25 160 | 57,5 | 222 25 160 75 222
32 180 70 226 32 180 80 226
T 40 200 75 237 | 40 200 920 255
50 230 | 82,5 | 242 50 230 100 | 267
15 130 40 216 15 130 63 216
20 150 45 218 20 150 70 218
25 160 50 222 25 160 75 222

VF 2 VF3

T VL2 VL3
32 180 60 226 T 32 180 80 226
40 200 65 237 -h T 40 200 90 255
L 50 230 70 242 L 50 230 | 100 | 267
AME 438 SU +
VF 2,VL 2 (DN 15-50) AME 438 SU +

VF 3,VL 3 (DN 15-50)
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AME 438 SU
h ) Look carefully wiring diagram as wiring is
Factor)( settings: B different for controllers with triac output (ECL)
Safety Note ALL switches are on OFF position! @ in comparison to controllers with relay output.

To avoid injury of persons and
damages to the device, it is absolutely

& necessary to read and observe these

instructions carefully.

Necessary assembly, start-up, and maintenance
work must be performed by qualified and
authorized personnel only.

Please comply with the instructions of the
system manufacturer or system operator.

Do notremovethe cover before the
power supply is fully switched off.

A

Disposal instruction

This product should be dismantled
and its components sorted, if possible,
invarious groups before recycling or
disposal.

Always follow the local disposal regulations.

Mounting actuator

Fix the actuator on the valve. @
Admissible Installation Positions. @

Wiring @
Do nottouch anything on the PCB!
& Switch offthe power line before
wiring the actuator! Lethal voltage!
Wire the actuator according to the wiring
diagram.

Control signal

Control signal from the controller must be
connected to terminals Y (input signal) and SN
(common) on the AME printed board.

Output signal

Output signal from the terminal X can be used
for indication of the current position. Range
depends on the DIP switch settings.

Supply voltage
Supply voltage (24 V~ —15 to +10 %, 50/60 Hz)
must be connected to the terminals SN and SP.

Note: All combinations of DIP switches are
allowed. All functions that are selected are
added consecutively. There is only one logic
override of functionalities i.e. the switch No.6
Proportional / 3 point, which sets actuator to
ignore control signal and works as a “simple”
3-point actuator.

SW1: U QD
h Factory setting:
voltage control signal (0-10 V).
SW2:2-10V/0-10V(Q®)
h Factory setting is:
2-10V.
SW3: Direct/Inverse @
h Factory setting is:
DIRECT

SW4:---/Sequential &

Two actuators can be set to work parallel with
one control signal. If the SEQUENTIAL is set then
an actuator responds to split control signal (see
0(2)-5(6)V/5(6)-10V).

Note: This combination works in combination
with switch No.5: 0(2)-5(6)V/5(6)-10V

SWS5: 0(2)-5(6)V/5(6)-10V (6
Note: This function is available if switch No.4:
---/Sequential is set.

SW6: Proportional/3 point 7

Actuator needs to perform Self
stroking prior changing DIP 6 to ON.
Outputsignal depends on DIP 2, 3&5
setting.

Actuator can operate in modulating (DIP 6 to
OFF) orin “simple” 3-point mode, if the 3-point
function is selected (DIP 6 to ON).

Connect power supply on terminals SN and SP
terminals.

Factory set DIP 6 to OFF for operating actuator

Return signal X indicates the correct position.

Note: If 3 point function is selected actuator
does not respond to any control signal on
port Y. It only rises and lowers spindle if power
is supplied on port 1 or 3.

SW7: LOG. flow/LIN. flow

h Factory setting is:
LOG. Flow (characteristic of valve is
unchanged)

@q Note: If this function is used in combination
with non-logarithmic valves the characteristic
of motorised valve will be anti-logarithm of
valve’s characteristic (e.g. valve with linear
characteristic will be transformed to quick
open characteristic).

SW8: 100% K ,/RED. K, ®

&q Note: This function works properly only with
logarithmic (equal percentage) valves.

SW9: Reset (10

After the actuator has been connected to
power supply, the actuator will start the
self-adjustment procedure. The indicator LED
flashes until self adjustment is finished. The
duration depends on the spindle travel and will
normally last a few minutes. The stroke length
of the valve is stored in the memory after self
adjustment has been completed. To restart
self adjustment, change the position of RESET
switch (switch No.9). If the supply voltage is
switched off or falls below 80% in more then
0.1 s, the current valve position will be stored
in the memory and all data remain saved in the
memory also after a power supply cut-out.

Function test

The indicator light shows whether the
positioner is in operation or not. Moreover, the
indicator shows the control status and faults.
Constant light

- normal operation
No light

- no operation or no power supply

DIP switch settings @ in Modulating mode. Intermittent light (1 Hz)
v [“moo] ! Actuator’s stem will run to its totally extended - sglf adju§t|ng—mode
R :EZ oV or retracted position by bridging SN signal to Intermittent light (3 Hz):
| ~m | sequential terminals 1 or 3 and will remain in this positron - power s.upply too low
0(2) v’é(ﬁ)v O = 5(6) Y71ov as |0ng as potential is present. - |nsuff|C|e.r.1t valve stroke (<20 s)
Proportional | oIl 3 point/RL . . . - end-posmon cannot be reached.
fffiw ;E ;'“L-fl'("w Set DIP 6 to ON for operating actuator in 3 point
% Kvs ed. Kvs . .
Reset | O] Reset mode. Dimensions e
Hazardous Substances Table
Part Name
Lead (Pb) Mercury (Hg) Cadmium (Cd) Hexavalent Chromium (Cr(VI)) Polybrominated biphenyls (PBB) Polybrominated diphenyl ethers (PBDE)
Bush X o o o o O
Electromagnet X o o o (o] o
Housings X o [¢] o o O
Adapter neck X o [e] o [e] o
Brake Weights X o o o (o] o
Clamp X o [¢] [e] [¢] o
Yoke X o o o o O

O: Indicates that this hazardous substance contained in all of the homogeneous material for this part is below the limit requirement in GB/T 26572;

X: Indicates that this hazardous substance contained in at least one of the homogeneous material for this part is above the limit requirement in GB/T 26572;

6| © Danfoss | 2016.11
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Danifi

Sikkerhedsbestemmelser
For at undga skader pa personer og
udstyr, er det absolut nedvendigt at
gennemlase folgende vejledning.

Montering, opstart og vedligeholdelse ma
kun foretages af kvalificeret og autoriseret
personale.

Folg fabrikantens eller operatorens
instruktioner.

Fjern ikke daekslet, for
stremforsyningen er helt koblet fra.

Bortskaffelse

Dette produkt skal skilles ad, og
enkeltdelene sorteres i forskellige
materialegrupper, for det genbruges
eller bortskaffes.

Folg altid de lokale regulativer for bortskaffelse.

Montering af aktuator
Fastger AME 438 SU pa ventilen. @
Tilladelige positioner. @

Ledningsfering @

Fjern ikke daekslet, for
stremforsyningen er helt koblet fra.
Raorikke ved noget som helst pa
printkortet!
Sluk for strammen, inden ledningerne traekkes
tilaktuatoren! Livsfarlig spaending!
Traek ledningerne til aktuatoren iht.
ledningsdiagrammet.

Styresignal

Styresignalet fra regulatoren skal tilsluttes
terminal Y (indgangssignal) og SN (fzelles) pa
AME’s klemraekke.

Udgangssignal

Udgangssignal fra terminal X kan anvendes til
indikering af aktuel position.

Omradet afhaenger af DIP kontakternes
indstilling.

Forsyningsspaending
Forsyningsspaendingen (24 V~ —15/+10 %,
50/60 Hz) skal tilsluttes klemme SN og SP.

Indstilling af DIP kontakter @

Ul-mQ| !
2V_--V | o4& 0V_--V
Direkte | W] Sekventiel
e ry Proportional
0Q)V_5(6)V v 56)V_10V
Omvendt | o] 3-punkt/RL
LOG. flow | NI LIN. flow
100 % Kvs | o] Red. Kvs
Reset | O] Nulstil
h Fabriksindstilling:

Alle kontakter er | OFF position! (1)

éq Bemeerk: Alle kombinationer af
kontaktindstillinger er tilladelige. Alle

funktionsvalg er tilfgjet en efter en. Der er kun
en logisk overskridelse af funktionaliteten:
Kontakt Nr. 6 Proportional / 3-punkt styring,
som saetter aktuatoren i stand til at ignorere
reguleringssignalet og arbejde som en
“simpel” 3- punkt motor.

SW1: U@

h Fabriksindstilling:
Spaendingssignal (0-10 V).

SW2: 2-10V/0-10V (3

h Fabriksindstilling:
2-10V.

SW3: Direkte / Indirekte @

Aktuatoren kan indstilles til nedadgdende
spindel ved stigende kontrolsignal (DIREKTE)
Eller opadgdende spindel ved stigende
kontrolsignal (INDIREKTE).

h Fabriksindstilling:
DIREKTE

SW4: ---/ Sekvens 5

To aktuatorer kan arbejde parallelt med et
reguleringssignal.

| SEKVENS indstilling reagerer aktuatoren pa
delt styresignal

0(2)-5(6)V/5(6)-10V.

Bemaerk: Denne kombination arbejder
sammen med kontakt Nr. 5: 0(2) - 5(6)V / 5(6)
- 10V

SW5:0(2) - 5(6)V/5(6) - 10V (&

§[| Bemaerk: Denne funktion er tilgaengelig hvis
kontakt Nr. 4:---/ Sekvens er indstillet.

SW6: Proportional / 3-punkt @

NarDIP 6 er pa Aktuator skal udfore
automatiske kalibrering forud at
DIP-6.

Udgangssignal afthaenger af DIP-2, 3 &5
Indstilling.

Aktuator kan kare i modulerende (DIP 6 til OFF)
elleri “simple” 3-punkts funktion, hvis 3-punkt
funktionen er valgt (DIP 6 til ON).

Tilslutte forsyningsspaending pa klemme SN og
SP terminaler.

Fabriksindstillet DIP 6 til OFF for at drive
Aktuator i modulerende tilstand.

Aktuator’s stem lgber frem til dens fuldt
udstrakt eller tilbagetrukne position ved at
bygge bro mellem SN signal til klemme 1
eller 3 og forbliver i denne positron sa leenge
potentiale er til stede.

Indstil DIP 6 pa ON for Aktuator kerer i 3 punkts
funktion.

Se ngje ledningsdiagram som ledningsfering er
forskellig for requlatorer med triacudgang (ECL)
i caparison til regulatorer med releeudgang.

é[l Bemeerk: Hvis 3-punkt funktionen er valgt,
reagerer aktuatoren ikke pd signaler pa
klemme Y. Motorspindelen bevaeger sig kun
opad eller nedad ved signaler pd klemme 1
eller 3.

SW7: LOG. flow / LIN. flow

h Fabriksindstilling:
LOG.flow (ventilkarakteristikken er uaendret).

&q Bemaerk: Anvendes denne funktion i
kombination med ikke logaritmiske ventiler,
vil karakteristikken for motorventilen
blive modsat logaritmisk i forhold til
ventilkarakteristikken (d.v.s. en ventil med
linezer karakteristik vil blive transformeret til
hurtig aben karakteristik).

SW8: 100% K ,/RED. K, @

&q Bemaerk: denne funktion virker kun ved
logaritmiske ventiler.

SW9: Reset (i0)

Efter tilslutning af forsyningsspaending,

vil aktuatoren starte en selvjusterings
procedure. LED indikatoren blinker indtil
selvjusteringen er feerdig. Varigheden afhaenger
af spindelvandringen og tager normalt

nogle fa minutter. Ventilens spindelvandring
lagres i hukommelsen efter selvjusteringen

er feerdig. For at starte selvjustering, skiftes
positionen af RESET kontakten (kontakt Nr. 9).
Hvis forsyningsspaendingen svigter eller falder
til under 80% i mere end 0,1 sekund, vil den
aktuelle ventilposition lagres i hukommelsen
og alle data bliver bevaret i hukommelsen, ogsa
efter at forsyningsspaendingen afbrydes.

Funktions test

Lysdioden indikerer, om aktuatoren er i drift,
ligesom den viser driftsstatus og eventuelle fejl.
Konstant lys

- normal drift
Intet lys

- ikke i drift, ingen stremforsyning
Interval blink (1Hz)

- selvjusteringsprocedure
Interval blink (3 Hz)

- stremforsyning for lav

- ventilslagleengde utilstraekkelig

- endestilling kan ikke nas.

M3l @

VI.LE.F3.30
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DEUTSCH

Sicherheitshinweis
Schaden am Gerat zu vermeiden, ist

& diese Anleitung unbedingt zu

beachten.

Um Verletzungen an Personen und

Montage, Inbetriebnahme und
Wartungsarbeiten diirfen nur von sachkundigen
und autorisierten Personen durchgefihrt
werden.

Die Vorgaben des Anlagenherstellers und
Anlagenbetreibers sind zu beachten.

Abdeckung erstentfernen, wenn die
Stromversorgung komplett

ausgeschaltet ist.

Entsorgungshinweis

Dieses Produkt sollte vor dem
Recycling oder der Entsorgung zerlegt
und ggf. in unterschiedliche
Materialgruppen sortiert werden.
Beachten Sie stets die 6rtlichen
Entsorgungsbestimmungen.

Antriebsmontage

Befestigen AMV 438 SU am Ventil ansetzen. @
Zulassige Einbaulagen. @

Verdrahtung @
Keine Bauteile auf der Leiterplatte
bertiihren!

& rennen Sie das Netzkabel vor

der Verdrahtung des Stellantriebs! Todliche
Spannung! Schlief3en Sie den Stellantrieb
gemdl dem Verdrahtungsplan an.

Spannungsregelsignal

Das Steuersignal des Reglers ist an Klemme
Y (Eingangssignal) und Klemme SN
(Sammelklemme) an der AME-Printplatte
anzuschlief3en.

Ausgangssignal

As Ausgangssignal von Klemme X kann zur
Anzeige der aktuellen Position benutzt werden.
Der Bereich hangt von der Briicke ab.

Spannungsversorgung
Spannungsversorgung

(24 V~ =15 to +10 %, 50/60 Hz) ist an Klemme SN
und SP anzuschlieB3en.

Einstellung des DIP Schalters @

U |l-mDp| !
2V_-V [ ov-v
Direkt | w3 Invertiert
e EN == Sequentiell
0(2V_5(6)V |\ 5(6)V_10V
Proportiondl | o] 3-Punkt/RL
LOG. flow | ~NE] LIN. flow
100 % Kvs | col] Red. Kvs
Reset | O] Reset

h Werkseinstellungen:
Alle Schalter befinden sich in der Position
OFFI®

éq HINWEIS: Alle Kombinationen von DIP-
Schaltern sind erlaubt. Gewdhlte Funktionen
sind hintereinandergelegt. Es gibt nur eine
logische Umsteuerung der Funktionen: Briicke
Nr. 6 proportional / 3-Punkt. Dadurch wird der
Stellantrieb so umgeschaltet, dass das Signal
ignoriert wird und arbeitet als , (iblicher”
3-Punkt Antrieb.

SW1:UNQ
h Werkseinstellungen:
Spannungsregelsignal (0-10 V).
SW2:2-10V/0-10V(QR)
h Werkseinstellungen:
2-10 V.
SW3: Direkt/Invertiert @)
h Werkseinstellungen:
DIREKT

SW4:---/Sequentiell ©

Zwei Antriebe konnen parallel mit einem
Steuersignal arbeiten. Bei der Einstellung
SEQUENTIAL Antrieb reagiert auf geteilten
Steuersignal (sehe 0(2)-5(6)V/5(6)V-10V).

&q HINWEIS: Diese Kombination funktioniert
mit dem Schalter Nr. 5: 0(2)-5(6)V/5(6)-10V

SWS5: 0(2)-5(6)V/5(6)-10V (6

&q HINWEIS: Diese Funktion steht zur

Verfiigung, wenn Schalter Nr. 4:
---/Sequentiell eingestellt ist.

SW6: Proportionil/3-Punkt @
Cand DIP 6 este ON servomotorul
trebuie sa-sifaca capetele de cursa

& inainte de schimbarea DIP 6 pe ON.

Semnalul deiesire depinde de setarea DIP 2, 3
Si 5.

Servomotorul poate functiona in modul
modulant (DIP 6 OFF) sau in modul 3 puncte,
daca functia 3 puncte este selectata (DIP 6 ON).

Conectati alimentarea electrica la terminalele
SN si SP.

Setarea de fabrica la DIP 6 este OFF pentru
functionare in modul modulant.

Tija servomotorului se va duce catre pozitia
complet deschis sau inchis dace se face punte
intre SN si 1 sau 3 si va ramane in aceasta pozitie
atat timp cat potentialul persista.

Setati DIP 6 la ON pentru functionare in modul
3 puncte.

Verificati cu atentie schema electrica deoarece
cablarea este diferita pentru regulatoare
electronice cu iesire tip triac (ECL) fata de cele cu
iesire tip releu.

éq NOTA: Dacdi se selecteazd functia in 3 puncte,
servomotorul nu rdspunde la niciun semnal
de comandad de pe portul Y. Doar ridicad si
coboard axul, daca se alimenteazad portul 1
sau 3.

SW7: LOG. flow/LIN. flow

h Werkseinstellungen:
LOG. Flow (Ventilcharakteristik bleibt
unverdndert).

éq HINWEIS: Diese Funktion mit dem nicht
logarithmischen Ventil verwendet wird,
tibernimmt der Antrieb die Anti-Logarithem
der Ventilcharakteristik. (Ventil mit linearer
Kennlinie wird in die Kennlinie umgewandelt).

SW8: 100% K ,/RED. K, @

@q HINWEIS: Diese Funktion arbeitet richtig
nur mit logarithmischen (gleichprozentigen)
Ventilen.

SW9: Reset (i0)

Ach Einschalten der Stromversorgung startet
der Regelantrieb den Selbstanpassungsvorgang.
Die Leuchtdiode blinkt, bis die Anpassung
abgeschlossen ist.

Dies dauert normalerweise einige

Minuten, abhangig von der Distanz der
Spindelbewegung. Die Hublange des Ventils
wird nach abgeschlossener Selbstanpassung im
Speicher registriert.

Der Selbstanpassungsvorgang kann durch
Driicken der RESET-Taste wiederholt

werden (Schalter No. 9). Bei Ausfall der
Versorgungsspannung - oder beim Absinken
auf einen Wert kleiner 80% - langerals 0,1 s,
wird die aktuelle Ventilposition im Speicher
gespeichert. Alle Daten sind also auch im Falle
einer Stromunterbrechung gesichert.

Funktiontest

Die LED zeigt neben dem Betriebszustand auch
Status und Fehler an.
Ein X
- normaler Betrieb
Leuchtet nicht
- kein Betrieb oder keine
Spannungsversorgung.
Blinklicht (1 Hz):
- Selbstjustierungsmodus
Blinklicht (3 Hz):
- unzureichende Stromversorgung
- Ventilhubldnge unzureichend (<20 s)
- Endposition nicht erreichbar.

Abmessungen @

8| © Danfoss | 2016.11
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Nota de seguridad

A fin de evitar lesiones personales o
danos en el dispositivo, es
absolutamente necesario leery

respetar estrictamente estas instrucciones.

Las operaciones de montaje, puesta en
marcha y mantenimiento deben ser realizadas
Unicamente por personal cualificado y
autorizado.

Por favor, respete las instrucciones del
fabricante u operador del sistema.

Noretirela cubierta antes de haber
desconectado el suministro eléctrico

porcompleto.

Instrucciones de eliminacion

Esteproducto debe ser desmantelado,

clasificando sus componentes,

siempre que sea posible, en distintos

grupos destinados a operaciones de
reciclado o eliminacion.

Respete siempre las normas de eliminacion
locales.

Montaje del actuador

Instale el actuador AME 438 SU en la vélvula. @
Posiciones de instalacién permitidas. @

Cableado ©

iNo toque nadaen la placa de circuito
impreso!
iDesactivelalinea de suministro

eléctrico antes de conectar el actuador!
iTension letal!

Conecteel actuador de acuerdo con el esquema
de cableado.

Senal de control

La sefal de control procedente del regulador
debera conectarse al terminal Y (sefial de
entrada) y al terminal SN (comun) en la placa de
circuito impreso del actuador AME.

Senal de salida

La sefal de salida procedente del terminal X
se puede usar para indicar la posicion actual.
Su rango dependera de la configuracion de los
interruptores DIP.

Tension de alimentacion

La tension de alimentacion (24 V~ -15 a +10 %,
50/60 Hz) debe conectarse a los terminales SN
y SP.

Configuracion de los interruptores
DIPO®

U |-mp| !
2V_-—v [ om—2Z2| ov--v
Directo | wl] Secuencial
B Ey ==} Proporcional
0@ V_56)V (v 56)V_10V
Inverso [ o\l 3puntosR/L
Flujo LOG. [~ Flujo LIN.
100 % Kvs | coll ] Red. Kvs
Restablecimiento | ‘O] Restablecimiento

h Ajuste de fdbrica:
iTODOS los interruptores deben encontrarse
en la posicion OFF! (D)

@q Nota: Todas las combinaciones de los
interruptores DIP estdn permitidas.
Cualquier funcién seleccionada se agregard
consecutivamente a las que ya se encuentren
activas. El interruptor impone unicamente
una restriccion: si se activa el interruptor n.c 6
Proporcional / 3 puntos, el actuador ignorard
la sefial de control y funcionard como un
actuador de 3 puntos “sencillo”.

SW1: U@

h Ajuste de fdbrica:
Senal de control de voltaje

SW2:2-10V/0-10V (®

h El ajuste de fdbrica es:
2-10V.

SW3: Directo / Inverso @)

h El ajuste de fdbrica es:
DIRECTO

SW4:---/Secuencial &

Se pueden configurar dos actuadores para
que respondan simultdneamente a una misma
sefal de control. Si se establece la posiciéon
SECUENCIAL, el actuador respondera a una
senal de control dividida (consulte 0(2)-5(6)
V/5(6)-10V).

Nota: Esta combinacion trabaja en
combinacién con el interruptor No.5: 0(2)-5(6)
V/5(6)-10V

SW5: 0(2)-5(6)V/5(6)-10V (6
&q Nota: Esta funcion sélo estd disponible si se
activa el interruptor n.° 4: ---/Secuencial.

SW6: Proporcional / 3 puntos O

Cuando los interruptores DIP 6 es de
& actuador deberealizar ajuste

automadtico de lalongitud de carrera
antes del conmutador DIP 6 en la posicién ON.

Senal de salida depende de los interruptores DIP
2,3&5Ajuste.

Actuador puede funcionar en modulante (DIP
6 a OFF) o en modo “simple” 3-puntos, si la
funcidn se selecciona 3 puntos (DIP 6 a).

Conectar la corriente de alimentacién SN y SP.
terminales de los terminales.

Ajuste de fabrica los interruptores DIP 6 en la
posicidon OFF para el funcionamiento actuador
modulante en modo.

Actuador vastago es totalmente extendida
o0 se ejecutara hasta su posicion retraida,
sefal de transicion SN a los terminales 1 0 3
y permanecerd en tal tomografia mientras
potencial estd presente.

Ajuste los interruptores DIP 6 en
funcionamiento actuador de 3 puntos modo.

Observe atentamente diagrama de
conexionado como cableado es diferente

para los controladores con salida triac (ECL) en
caparison a los controladores con salida de relé.

&q Importante: Al elegir la funcion de 3 vias,
el actuador no responerd a ninguna de las
sefales de control en el puerto Y. El vdstago
se moverd hacia arriba o abajo si hay
alimentacion en el puerto 16 3.

SW7: Flujo LOG. / Flujo LIN.

h El ajuste de fdbrica es:
Flujo LOG. (no se modifica la caracteristica de
la vdlvula)

&q Nota: Si esta funcidn se usa en conjunto con
vdlvulas no logaritmicas, la caracteristica de
la vdlvula motorizada serd el antilogaritmo
de la caracteristica de la vdlvula (es decir,
una vdlvula con caracteristica lineal
se transformard en una vdlvula con
caracteristica de apertura rdpida).

SW7:100%K /K de reduccién (9

&q Nota: Esta funcién sélo funciona
correctamente con vdlvulas logaritmicas (de
porcentaje equivalente).

SW9: Restablecimiento

Después de conectar el actuador a la fuente

de alimentacion, éste inicia un proceso de
ajuste automaético. El indicador LED parpadea
hasta que finaliza dicho proceso. Su duracién
depende de la longitud de desplazamiento

del vastago, y suele ser de algunos minutos.

El recorrido de la valvula se almacena en la
memoria una vez llevado a cabo el proceso de
ajuste automaético. Si desea realizar de nuevo

el proceso de ajuste automatico, cambie la
posicion del interruptor RESET (interruptor n.°
9). Si se interrumpe la tension de alimentacion o
ésta cae por debajo del 80% durante mas de un
0,15, la posicion actual de la vélvula se guardara
en la memoria. De esta manera, todos los datos
se mantendran guardados en la memoria
incluso en el caso de una interrupcién en el
suministro eléctrico.

Prueba de funcionamiento

El indicador luminoso muestra si el motor se
encuentra en funcionamiento. Ademas, este
indicador muestra el estado de control y los
posibles fallos.
Encendido permanentemente
- funcionamiento normal
Apagado
- el actuador no se encuentra en
funcionamiento o no recibe alimentacién
Encendido intermitente (1 Hz)
- modo de ajuste automatico
Encendido intermitente
- el nivel de la fuente de alimentacién es
demasiado bajo
- el recorrido de la valvula es insuficiente
- no se alcanza la posicién final.

Dimensiones @
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Turvallisuushuomautus!

Naita ohjeita on ehdottomasti
noudatettava henkil6- ja
omaisuusvahinkojen valttamiseksi.

Ainoastaan ammattitaitoiset ja valtuutetut
henkil6t saavat tehda kokoonpano-, kdynnistys-
ja huoltotoita.

Noudata jarjestelman valmistajan ohjeita.

Aldirrota kantta, ennen kuin
virransyotto on tdysin katkaistu.

Tuotteen hdvittaminen jatteena

Mikdéli mahdollista tdmd tuote tulee
purkaajalajitella puretut osatennen
niiden kierrdttdmistd tai hévittamista
Jjdtteend.
Noudata aina paikallista lainsddddntédd
jajdtehuoltomddirdyksidijcitteiden
hdvittdmisestd.

Toimimoottorin asennus

Kiinnitd AME 438 SU venttiiliin. @
Mahdolliset asennuspaikat. @

Johdotus @

Aléi koske mihinkécin piirilevyn
& osaan!

Katkaise virransyétté ennen
toimimoottorin johdotusta!
Hengenvaarallinen jénnite!

Johdota toimimoottori kytkentdkaavion
mukaisesti.

Ohjaussignaali

Saatolaitteen ohjaussignaali on liitettava
painetun AME-levyn liitantoihin Y
(sisddnmenosignaali) ja SN (tavallinen signaali).

Lahtosignaali

X-liitdnnan lahtosignaalia voidaan kayttaa
nykyisen asennon ilmaisemiseen. Alue
maaraytyy DIP-kytkinasetusten mukaan.
Kayttdjannite

Kayttojannite (24 V~ - 15 +10 %, 50/60 Hz) on
yhdistettdva SN- ja SP-liitantoihin.

DIP-kytkinasetukset @

U|l-mQ| !
2V_—-V | om2| ov_--v
Suora | W] Kaanteinen
e Ey = Vaiheittainen
02 V_5(6)V | v 5(6)V_10V
Verrannollinen | ol 3-piste/RL
LOG. virtaus | NI Lineaarinen virtaus
100 % Kvs | col] Pien. Kvs
Nollaaminen | ‘O] Nollaaminen

h Tehdasasetukset:
KAIKKI kytkimet ovat OFF-asennossa! (1)

&q Huom! Kaikki DIP-kytkinasetusten
yhdistelmdit ovat sallittuja. Kaikki valitut
toiminnot yhdistetddn keskendidn. Vain yksi
logiikka ohittaa toiminnot: kytkimen nro
6 asetus Verrannollinen /3-piste mddrittéd
kdyttolaitteen jéttdmddn signaalin
huomiotta, jolloin se toimii yksinkertaisena
kolmipistekdyttdlaitteena.

SW1: U@

h Tehdasasetus:
jdnniteohjaussignaali (0-10 V).

SW2:2-10V/0-10V (3

h Tehdasasetus:
2-10V.

SW3: Suora tai kdénteinen @

h Tehdasasetus:
SUORA

SW4:---/Vaiheittainen &)

Kaksi toimimoottoria voidaan maarittaa
toimimaan rinnakkain samasta
ohjaussignaalista. Jos VAIHEITTAINEN otetaan
kayttoon, toimimoottori reagoi jaettuun
ohjaussignaaliin. Lisatietoja on kohdassa
0(2)-5(6)V/5(6)-10V.

éq Huom! Tdmd yhdistelmd toimii yhdessd
kytkimen nro 5 kanssa: 0(2)-5(6)V/5(6)-10V

SW5: 0(2)-5(6)V/5(6)-10V (&
Huom! Tdmd toiminto on kdytettdvissd, jos
kytkin nro 4 ---/Vaiheittainen on mddritetty.
SW6: Verrannoll/3-pisteinen

Jos DIP6 on ON-asennossa
moottorille tarvitsee ajaa rajat
uudelleen.

Ohjaussignaaliriippuu DIP-kytkimen 2,3 ja 5
asennoista.

Moottori toimii moduloivalla ohjauksella tai
3-piste ohjauksella, jos 3-piste toiminto on
valittu (DIP 6 ON).

Kytke syotto liittimiin SN ja SP.
Tehdasasetus DIP 6 kytkimelle on modulaatio
asennossa (OFF).

Moottori ajaa karan dariasentoon auki/kiinni
kytkemalla SN signaalin liittimeen 1 tai 3 ja
jaa asentoon niin kauan kuin kytkenta on
paikallaan.

Aseta DIP 6 ON-asentoon halutessasi moottorin

olevan 3-piste ohjauksessa.
Tarkista kytkennat triak (ECL) ja rele tulojen
kytkentdjen osalta. Kytketdan eri tavalla.

éq HUOMAUTUS: Jos 3-pisteinen toiminta
valitaan, kdyttélaite ei reagoi portin Y

signaaliin. Se nostaa ja laskee karaa vain, jos

portteihin 1 tai 3 syétetddn virtaa.
SW?7:LOG. virtaus/LIN. virtaus
h Tehdasasetus:

Logaritminen virtaus (venttiilin toiminta ei
muutu).

&q Huom! Jos tdtd toimintoa kdytetddn
yhdessd muun kuin logaritmisen venttiilin

kanssa, moottoriventtiilin toiminta muuttuu

vastakkaisesti logaritmiseksi, eli lineaarinen
venttiili muuttuu nopeasti avautuvaksi.

SW8:100% K /Pien. K, (®

&q Huom! Tdmd toiminto toimii oikein vain
logaritmisissa venttiileissd.

SW9: Nollaaminen

Kun toimimoottori on yhdistetty
virtaldhteeseen, se aloittaa itsesaatotoimet.
LED-merkkivalo vilkkuu, kunnes itsesaatotoimet
on tehty. Kestoaika maardytyy karan liikkkeen
mukaan, ja vie tavallisesti muutaman minuutin.
Venttiilin karan liikkeen pituus tallennetaan
muistiin, kun itsesaatotoimet on tehty. Voit
aloittaa itsesaadon uudelleen muuttamalla
NOLLAAMINEN-kytkimen asentoa (kytkin 9). Jos
virransyotto katkeaa tai putoaa alle 80
prosenttiin yli 0,1 sekunnin ajaksi, nykyinen
venttiilin asento ja kaikki tiedot tallennetaan
muistiin. Ne sailyvat sielld sahkokatkon ajan.

Toimintojen testaaminen

Merkkivalo ilmaisee, onko toimimoottori
kaytossa vai ei. Lisaksi merkkivalo ilmaisee
ohjaustilan ja viat.
Palaa jatkuvasti
- normaali toiminta
Eivaloa
- ei toiminnassa tai ei virransyottoa
1 Hz:n taajuudella vilkkuva valo
- itsesaatotila
Vilkkuva valo (3 Hz):
- virransyotto ei riita
- venttiilin iskunpituus ei riitd (<20 s)
- paateasentoa ei voi saavuttaa.

Mitat @

10 | © Danfoss | 2016.11

VI.LE.F3.30



AME 438 SU

Danifi

LIETUVIU K.

Saugos informacija
Siekiant iSvengti traumy ir jrenginio
& gedimy, batina atidZiai perskaityti Sias
instrukcijas ir jomis vadovautis.

Buting montavima, paleidima ir techninj
aptarnavima turi atlikti tik kvalifikuotas
jgaliotasis personalas.

Rekomenduojame laikytis sistemos gamintojy arba
sistemos operatoriaus instrukcijy.

Nenuimkite dangtelio, kol
maitinimas nebus visiskai isSjungtas

Nurodymai, kaip sunaikinti

Pries perdirbant ar sunaikinant, sj
gaminjreikia iSmontuoti, o jodalis, jei
imanoma, surdsiuoti atskirai

Visada laikykités vietiniy atlieky apdorojimo
taisykliy.

Pavaros montavimas

Pritvirtinkite pavarag AME 438 SU prie voztuvo.@
Leistinos montavimo padétys. @

Laidai @

Nelieskite jokiy daliy, esanciy ant
montaZines plokstes!
Pries prijungdamiprie pavaros
laidus, iSjunkite maitinimq! tampa
pavojinga gyvybei!
Prijunkite pavarq pagal elektros laidy schemq

Valdymo signalas

Reguliatoriaus valdymo signalas turi bati
prijungtas prie AME spausdintinés plokstés
gnybty Y (jéjimo signalas) ir SN (bendrasis).
I1séjimo signalas

Terminalo X iSéjimo signalas gali bati
naudojamas kaip esamos padéties indikatorius.
Diapazonas priklauso nuo funkcijy pasirinkimo
jungikliy nustatymo.

Maitinimo jtampa

Maitinimo jtampa (24 V~ —15 iki +10 %, 50/60 Hz)
turi bati prijungta prie gnybty SN ir SP.
Funkcijy pasirinkimo jungikliy
nustatymas @

U l-moQ
2V -V | om 2| 0V
Tiesioginis | wl ] Atvirkstinis
e Ey Nuoseklusis
0(2V_5(6)V |\l 5(6)V_10V
Proporcinis | O\l 3 padéciy R/L
LOG. srautas | NI LIN. srautas
100 % Kvs | coll] Red. Kvs
Pradinis nustatymas | \OB] Pradinis nustatymas
h Gamintojo nustatymai:

VISl jungikliai yra iSjungti (padétis OFF). (D

&q Pastabat: Leistini visi funkcijy pasirinkimo
jungikliy deriniai. Visos pasirinktos funkcijos
pridedamos viena po kitos. Yra veikimo
perjungimo galimybé, pvz., proporcinis / 3
padeéciy sestas jungiklis, nustatantis pavarg
nepaisytivaldymo signalo ir veikiantis kaip
paprasta 3 padéciy pavara.

SW1: U@

h Gamintojo nustatymas:
jtampos valdymo signalas (0-10 V).

SW2:2-10V/0-10V(®

h Gamintojo nustatymas:
2-10V.

SW3: Tiesioginis arba atvirkstinis
veikimas @)

h Gamintojo nustatymas:
TIESIOGINIS VEIKIMAS

SW4:---/Nuoseklusis 5

Dvi pavaras galima nustatyti, kad jos pagal
viena valdymo signala veikty lygiagreciai. Jei
nustatomas nuoseklusis veikimas (SEQUENTIAL),
pavara reaguoja j padalyta valdymo signalg 0(2)
-5(6)V/5(6) - 10V.

@q Pastaba: Sis derinys veikia su jungikliu Nr. 5:
0(2)-5(6)V/5(6) - 10V

SW5: 0(2) - 5(6)V / 5(6) - 10V (&)

Pastaba: si funkcija veikia, jei nustatomas 4
jungiklis: ---/Nustatytas nuoseklusis.

SW6: Proporcingas / 3 padééiy @

Pasirinkus 3 padéciy funkcija, pavara gali veikti
kaip paprasta 3 padéciy pavara. Prie SN ir SP
gnybty turi bati prijungtas elektros maitinimas.
1 arba 3 gnybte prijungtas 24 VAC signalas,
nuleidziantis ir pakeliantis pavara. Grjztamasis
signalas X nurodo esama padét;.

&q Pastaba: pasirinkus 3 pavary funkcijq,
pavara nereaguoja j kanalo Y valdymo
signalus. Pavaros stiebas pakyla arba
nusileidZia, jei maitinimas prijungta prie 1
arba 3 kanalo.

SW7:LOG. srautas/LIN. srautas

h Gamintojo nustatymas:
LOG. Srautas (voZtuvo charakteristika
nepakeista)

&q Pastaba: Jei si funkcija naudojama kartu
su ne logaritminiais voZtuvais, voZtuvo
su pavara charakteristika bus voztuvo
charakteristikos antilogaritmas (pvz., tiesiné
voZtuvo charakteristika taps greito atidarymo
charakteristika).

SW8:100% K /RED.K,, ®

é[l Pastaba: i funkcija tinkamai veikia tik
naudojant logaritminio srauto voZtuvus.

SW9: Pradinis nustatymas

Prijungus pavarg prie elektros maitinimo,
prasideda savaiminio nustatymo procedira. Kol
vyksta $i savaiminio nustatymo procedara, mirksi
indikatorius, pazymétas simboliu. Trukmé
priklauso nuo stiebo eigos, dazniausiai Si
proceddra uztrunka kelias minutes. Pasibaigus
savaiminio nustatymo proceddrai, atmintyje
iSsaugomas voztuvo stiebo ilgis. Norédami i$
naujo pradéti savaiminio nustatymo procediirg,
perjunkite pradinio nustatymo jungiklj (9
jungiklj). Jei maitinimo jtampa nutraksta arba
daugiau negu 0,1 s jos reikSmé blna mazesné
nei 80 %, atmintyje iSsaugoma esama voztuvo

padétis, o nutrakus maitinimui, atmintyje islieka
ir visi duomenys.

Veikimo patikrinimas

Indikatoriaus lemputé nurodo, ar pozicionavimo
jrenginys veikia. Be to, indikatorius nurodo
valdymo baseng ir triktis.
Diodas Sviecia nuolat

- jprastas veikimas
Nesviecia

- neveikia arba néra elektros maitinimo
Diodas mirksi (1 Hz)

- savaiminio nustatymo rezimas.
Diodas mirksi (3 Hz):

- per Zema maitinimo jtampa

- nepakankama voztuvo eiga (<20 s)

- nejmanoma pasiekti galinés padéties.

Matmenys @
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Warunki bezpieczenstwa

Aby unikna¢ obrazen u ludzi oraz

& uszkodzenia sprzetu, nalezy koniecznie
zapoznac sie

z tymi informacjami i przestrzegac ich.

Niezbedne prace zwigzane z montazem,
uruchomieniem i konserwacja moga by¢
wykonywane wytacznie przez autoryzowany i
wykwalifikowany personel.

Prosimy stosowac sie do instrukgji producenta
lub operatora uktadu.

Nie zdejmowac pokrywy przed
catkowitym odtqczeniem zasilania.

Instrukcja usuwania odpadow

Przed ztomowaniem sitownik nalezy
roztozy¢na czesciijezeli to mozliwe
posortowacnarézne grupy
materiatowe.

Zawsze stosuj sie do miejscowych przepiséw w
zakresie usuwania odpadow.

Montaz

Zamontowac sitownik AME 438 SU na zaworze.

Dopuszczalne pozycje montazu. @

Podlaczenia elektryczne @

Wersjana 230V~
Niewolno niczego dotyka¢na
ptytce obwodu drukowanego, gdy

urzqdzenie jest pod napieciem!
Zagrozeniezycia!
Podtqczenia przewoddéw wykonaczgodnie ze
schematem podtqczeri elektrycznych.

Sygnat sterujacy

Sygnat sterujacy ze sterownika musi byc¢
podtaczony pod zaciski Y (sygnat wejsciowy)
oraz SN (masa) na ptytce drukowanej sitownika
AME.

Sygnat wyjsciowy

Sygnat wyjsciowy z pod zacisku X moze by¢
uzyty do wskazania biezacej pozycji. Zakres
zalezy od ustawien przetacznika DIP.

Zasilanie
Zasilanie (24V~ —15 do +10 %, 50Hz) musi by¢
podtaczone pod zaciski SN i SP.

Ustawienia przetacznika DIP @

Ul-mg| !

2V_-—-V | o2 0V_---v
Zgodnie | W] Odwrotnie
- | A Sequential
0V_56e)V [\ 56)v_10Vv

Proporcjonalny | vl 3-punktowy/RL
LOG. flow | N LIN. flow
100 % Kvs | coll ] Red. Kvs
Reset | O] Reset

h Ustawienia fabryczne:
wszystkie przetqczniki sq w potozeniu OFF! ()

UWAGA: Dozwolone sq wszystkie
kombinacje przetqcznikéw DIP.

Wszystkie wybierane funkcje sqg dodawane
sukcesywnie. Istnieje tylko jedno logiczne

ominiecie tych funkcji: przetqcznik nr 6
Proportional /3 point (Proporcjonalny/3-
punktowy), ktéry powoduje, ze sitownik
ignoruje sygnat sterujqcy i dziata jako prosty
3-punktowy sitownik.

SW1: U@
h Ustawienie fabryczne:
sterowanie sygnatem napieciowym (0-10V).
SW2: 2-10V/0-10V(®
h Ustawienie fabryczne:
2-10V.
SW3: Zgodnie/Odwrotnie @
h Ustawienie fabryczne:
ZGODNIE
SW4:---/Sequential &

Dwa sitowniki moga by¢ sterowane réwnolegle
jednym sygnatem sterujgcym. Jesli wybrana jest
opcja SEQUENTIAL, sitownik reaguje na dzielony
sygnat sterujacy (patrz 0(2)-5(6)V/5(6)-10V).

éq UWAGA: To ustawienie dziata w potqczeniu
z przetgcznikiem nr 5: 0(2)-5(6)V/5(6)-10V

SW5:0(2)-5(6)V/5(6)-10V (&

&q UWAGA: Ta funkcja jest dostepna, gdy

ustawiony jest przetqcznik nr 4: --- /
Sequential.

SW6: Proporcjonalny/3-punktowy )

Gdy przetqcznik DIP 6 jest NA
Sitownik musiwykonywac
samodostrajania przed zmianqg

ustawien przetqcznika DIP6 na ON (WE. ).
Sygnatwyjsciowy zalezy od DIP 2, 3 &5 nastawa.

Sitownik moze pracowaé¢ w modulujacy (DIP 6
do WYLACZONY) lub w “proste” 3-punktowego,
po wybraniu opcji 3-point (DIP 6 ON).

Podtaczy¢ napiecie zasilania na zaciskach SN i
SP zaciskow.

Fabrycznie ustawione na OFF DIP 6 do obstugi
Sitownik w trybie modulujacy.

Sitownik jest catkowicie wysuniety trzpien
bedzie pracowac w jego trakcie wsuwania
trzpienia lub przez mozliwo$¢ przemierzania
SN sygnat do zaciskéw 1 3 i pozostanie w
tym pozytronowa tak dtugo, jak jest obecny
potencjat.

Ustawi¢ Sitownik DIP 6 do pracy w trybie
3-punktowy.

Przyjrzyj sie uwaznie jak potaczenia elektryczne
schemat potaczen elektrycznych jest ré6zne w
zaleznosci od regulatoréw z wyjscia triakowe
(ECL) w caparison do regulatoréw z wyjscie
przekaznika.

&q UWAGA: Jesli wybrano opcje 3-point,
sitownik nie reaguje na jakikolwiek sygnat
sterujgcy na wyprowadzeniu Y. Sitownik
bedzie podnositi opuszczat wrzeciono, jesli na
wyprowadzenia 1 i 3 zostanie podane napiecie.

SW7: LOG. flow/LIN. flow

h Ustawienie fabryczne:
LOG. Flow (niezmieniona charakterystyka
zaworu)

éq UWAGA: Jesli ta funkcja jest uzywana w
potgczeniu
zzaworami nielogarytmicznymi,
charakterystyka zaworu napedzanego bedzie
antylogarytmem charakterystyki zaworu (np.
zawdr liniowy przeksztaftci sie
w zawdr szybkiego otwarcia).

SW8: 100% K ,/RED. K, @

@q UWAGA: Ta funkcja dziata prawidtowo
wytqcznie
zzaworamilogarytmicznymi
(statoprocentowymi).

SW9: Reset

Po podtaczeniu sitownika do zasilania
rozpoczyna sie procedura samoregulacji. Dioda
LED btyska do momentu zakonczenia tej
procedury. Trwa to zazwyczaj pare minut w
zaleznosci od skoku zaworu. Po zakonczonym
procesie samoregulacji wartos¢ skoku zaworu
jest zachowana w pamieci. Zmiana pozycji
przetacznika RESET (przetacznik nr 9) ponownie
wyzwala proces samoregulacji. Jezeli napiecie
zasilajace zostanie odciete lub przez okres
ponad 0,1 sekundy spadnie ponizej 80%, to
aktualna pozycja zaworu jest zachowana w
pamieci; wszystkie dane sa zachowywwane
réwniez w przypadku przerw w zasilaniu.

Test dziatania

Dioda swietlna wskazuje, czy silnik jest aktywny
czy tez nie. Dioda LED wskazuje tez status
sterowania i btedy.
State Swiecenie
- normalna praca
Brak swiecenia
- brak dziatania lub zasilania
Miganie z czestotliwoscia 1 Hz
- tryb samoregulacji
Miganie z czestotliwoscia 3 Hz
- zbyt niskie napiecie zasilania
- niedostateczny skok zaworu (< 20 s)
- nie mozna osiggna¢ potozenia
kraricowego.

Wymiary @
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PYCCKUN

TexHuKa 6e3onacHoCcTu

Bo n3bexaHvie nonyyeHns TpaBm Unm
noBpeXKAeHNN yCTPONCTBa
06A3aTeNIbHO NpoYnTaiTe HaCTOALLYIO

WHCTPYKLMIO 1 TWaTeNbHO ee cobniopariTe.

Bce Heobxogumble paboTbl No c6opKe, BBOAY B
LeNCTBME U TEXHNYECKOMY OOCITYXKNBAHUIO
060pyAOBaHNA [OMKHbI BbIMOMHATHCA TONBKO
KBannuLMPOBaHHbIM NMEPCOHANIOM, MEILVM
COOTBETCTBYIOLLEE Pa3peLLEHNE.

Cﬂe,quITe YKa3aHnAaM nponssoanTena Cuctembl
nnmn onepatopa CUCTeEMbI.

He cHumatime kpbiwKy 00 mozo, Kak
numatue 6yoem noIHOCMbH0
OMKJT0YEHO.

WHCTpYKUMA no yTunmsauymm

JlaHHasa npodykyus nodsiexum
0eMOHMAxy Hayacmu, 04
pasoesibHoU ymuniuzayuu
COCMAsHbIX KOMNOHEHMO8.

YcTaHOBKa

3akpenuTb anekTponpusog AME 438 SU Ha
knanaxe. @
MoHTaxKHble NosoxeHus perynatopa. @

Cxema aneKTpuyecKnx
coegviHeHUN @

He npukacamsca K omkpbimeim
KOHmakmam!
OmKAYame UHU NUMAHUA
nepeo MOHMAXXOM NPO8OOKU
anekmponpugoda!
OnacHoe 0715 XXU3HU HanpsxeHue!
CmoHmupylime nposooKy npugood coa1acHo
JneKkmpuyeckol cxeme.

Ynpasnaowmni curian

YnpasnaoLwuin cCurHan ¢ perynatopa nopgaeTca
Ha Knemmbl Y (BxoaHow curHan) n SN (Honb)
nnatol AME.

BbixoaHOM curHan

BbIxogHOW curHan ¢ Knemmbl X MOXeT 6bITb
MCNonb30BaH ANA NHANKALMMN TEKYLLEero
nonoxeHua. InanasoH 3aBUCKT OT HaCTPOeK
nepekntoyarens DIP.

HanpsXeHue nutaHusa

HanpsaxeHve nutaHusa (24 B nepemeHHOro Toka
o1 -15 go +10 %, 50 1) nofaeTcs Ha Knemmbl
SN wn SP.

Hactpoiku nepekniouatensa DIP @

Ul-moQ| !
2V_-V [ oms2| ov-v
Mpamo | W] obpaTtHo
— | AE nocneaoBatenbHO
02 V_5(6)V | vl 56)V_10V
Awanorosbii | O\l 3 umnynbcHbIin/RL
Norapupmueckas | B JvHeitHan xapakTepucTka
100 % Kvs | coll] Red. Kvs
C6poc | ‘O C6poc

h 3asoockue ycmaHosKu:
BCE nepeksiouamesnu Haxooamcs 8
nonoxeHuu OFF (sbikoyeHo). (1)

&q MPUMEYAHUE: Mpuemnemsl sce
kombuHayuu nepeknrodamernel DIP. Bce
8bI6paHHbIe hyHKYuu dobasnfaomca

opye Kk dpyay. Cywgecmayem mosibKo 0OHO
J102Uu4ecKoe nepepezynuposaHue pyHKYuu:
nepekntodamerns N2 6 — (aHano208bi0/
UMNYsTbCHBIL) HACMPAUBAMb UCNOJTHU-
mesbHbIl MeXaHU3M maxkum 06pazom
aHan0208bil, YmMo OH U2HOpUpyem
ynpasaawowuli cuzHaa u pabomaem Kak
UMNY/TbCHBIU UCNOTHUMEJTbHbIU MeXaHU3M.

SW1: U/l (HanpskeHue/ToK) Q)

h 3as00ckas ycmaHoeKa:
ynpasnfowuli CuzHan HanpAXeHus
(0-10B).

SW2:2-10B/0-10B(®

h 3as00cKkas ycmaHoeKa:
2-10B.

SW3: Npamo/o6paTtHo @)

h 3aeo0ckas ycmaroeka:
MPAMO.

SW4: ---/nocnepoBatenbHo (5
CyLjecTByeT BO3MOXHOCTb YCTAHOBUTb
ABa UCMOMHNTENbHbIX MEXaH13Ma TaK,

UTO OHVM PabOTaIOT NapannenbHo, C ORHUM
ynpaensowmm curHanom. Ecnv HactpoeHa
odyHkumsa MOC/IEAOBATEJIBHO, To
UCMOMTHUTENbHBI MEXaHV3M pearnpyeT Ha
YNPaBAAOLWMIA CUTHAN «CRINT»

(cm.0(2) - 5(6) B/ 5(6) - 10 B).

&q MPUMEYAHMUE: [JaHHas cxema pabomaem
8 KOMOUHAyuU ¢ nepeknyamenem Ne 5: 0(2) -
5(6)B/5(6)-108B.

SW5:0(2)-5(6)B/5(6)-10B (®
é’q NMPUMEYAHUE: [laHHas pyHKuUA
umeem Mecmo JiuWb 8 cJiyyae, eciu

HacmpoeH nepekitodyamesne N 4: ---/
nocsiedosamesibHo.

SW6: AHanorosbiii / nMnynbcHbIin 7)

Ecnu DIP-6 -3mo Ha npugoo,

UCnosIHUMesbHbIU MexaHu3m

Heob6X00UMO 8bINOJIHUMb 8bIXOOHOU
cueHanzasucumom DIP-2, 3 5 Hacmpotika.a
neped usmeHeHuem DIP 6.

NPUBOA, NCMONHUTENbHBIA MEXaHV3M MOTYT
paboTaTb B MOAYNMPYOLWMIA (6 B MONIOXKEHME
OFF (BbIKN1.)) nnn B “NpocToin” 3-no3unumnoHHoe
pexum, ecnv 3-no3nUMOoHHOE GYHKLMA
BblOMpaeTca (6).

ceTb NUTaHUA NOAKNYaeTcA Ha Knemmbl SN n
SP. kKnemmam.

3aBofcKue HacTpowKku nepeknioyatens DIP
6 B nonoxeHune OFF (BbIkN.) ANA ynpaBneHns
NPVIBOA, NCMONTHUTENbHBIN MeXaHV3M B
MOZYNVPYIOL NI PEXKUM.

NPUBOA, NCMONTHUTENbHbIV MEXaHM3M KnanaHa
6yneT paboTaTb B €ro COBEPLUEHHO NPOA/IeHne
WN OTBeleHHOE MNoJIoXKeHue, cBA3biBas nx SN
curHan K knemmam 1 vnm 3 n 6yeT octaBaTbCA B
3TOM positron o Tex Nop, NoKa noTeHuman.

YcTaHoBuTe nepekntoyatens DIP 6 Ha npuBog,
NCMONTHUTENbHBIN MeXaHn3M A paboTbl B 3
pexnma ToUKM.

BHMMaTenbHO NOCMOTpUTE 3eKTpryecKas
cxema Kak MOHTa< MpOBOAKM ANA PerynaTopos
c cummnctopHble Bbixoabl (ECL) B caparison gna
PEerynAaTopoBs C pefieHblil BbIXOA.

&q MPUMEYAHMUE: B cnyuae, ecnu 8bibpaHa
UMNY/bCHAA (YHKUYUSA, UCNOSTHUME TbHbIU
MexaHu3Mm He pedaupyem HU Ha Kakou
aHas10208biI0 ynpasaaowull CU2HaN Ha 6xode
Y. icnonHumeneHeili MexaHu3m nooHUMaem
U onyckaem wimok moJibKo 6 CJTy4ae, ecau
3/leKmponumanue nodaemcs Ha 8xod 1 unu
3

SW7: Jlorapudmmnyeckan / JinHenHan
XapaKTepuncruka

h 3aso0ckas ycmaHosKa:
(Jloeapugpmuyeckas)
Xapakmepucmuka pezy/lupo8aHus KnanaHa
He MeHseTcA.

@q MPUMEYAHUE: B cnyyae npumeHeHus
0aHHoU (pyHKYUU 8 KOMOUHAUUU C
“Henozapugmuyeckumu” K1anaHamu,
Xapakmepucmuka MOMOpPHO20 KNAanaHa
6ydem A8/1AMbCA AHMU02apUPMOM
XapakmepucmuKu KaanaHa (Hanpumep,
K/1anaH ¢ 1uHeliHoU xapakmepucmukou
mpaHcgopmupyemcs 8 xapakmepucmuky
6bICMPO20 OMKPLIBAHUS).

SW8: 100% K,/REDK , ®

NMPUMEYAHUE:

[aHHaa pyHKLMA paboTaeT KOPPEKTHO
TONbKO B CJlyYae NPYMEHEHUs KnanaHoB
c norapmommnyeckor (paBHOMOLEHTHOW)
XapaKTepUCTUKON perynnpoBaHus.

SW9: Reset (C6poc)

Mocne nogaum Toka Ha UCMONTHUTENbHbIN
MEeXaHU3M NocieAHNN HauMHaeT npoLecc
aBTonoacTporiku. 06 3ToM CBUAETENbCTBYET
MUraHvie CBeToMofa, KOTOpOoe NPoJoKaeTcA
[10 OKOHYAHUSA NpoLecca aBTONOACTPOWKN.
MpopomKuTenbHOCTb NpoLecca 06bIYHO
COCTaBAAET HECKOJSIbKO MVHYT, B 3aBUCUMOCTY
OT nepemeLLeHus WToKa. BennurHa xoaa
KnanaHa nocne oKOHYaHUA aBTONOACTPONKM
perncTprpyeTcs B 3anoMyHaloLemM yCTPONCTBe.
Mpouecc aBTONOACTPOKY BO306HOBNAETCA
HakaTmem Ha KHonky copoca «<RESET»
(nepekntoyatenb N2 9). Mpwu cbpoce HanpsaxeHUa
NUTaHWA UK NPK ero nageHnn 6onee yem Ha 80
% B TeueHue 6onee 0,1 ¢, TekyLyee NosoXKeHne
KnanaHa perncTprpyeTcs B 3anomuHalolem
ycTpoiicTee. Taknum 06pa3om, BCsi MHGopmauusa
COXpaHAETCA B 3aNOMUHalOLLEM YCTPONCTBE,

B TOM Unc/ie B CJlydasx c6os HanpsXeHns
NUTaHNA.

DYHKLMOHaNbHbIN TeCT

CBeTOBOW ANOA HapAAY C MHAUKaunen
3aeCTBOBaHNA NPYBOAA MPOU3BOAUT TaKXKe
MHAMKaUMo paboyero COCTOSHUS Y BO3MOXKHbIX
OLINOOK.
MocToAHHOe cBeyeHne
- 06bluHOE paboyee cocToAHME
3KCNyaTauum
OTcyTCTBUE CBEYEHUA
- BbIK/IIOUEHUE, HamnpsXXeHre OTKITIYEHO.
MpepbiBucToe ceeveHue (1 My):
- pexum aBTOMOACTPONKM
MpepbiBucToe ceeyeHue (3 Ny):
- 3M1eKTpoNUTaHNe CANWKOM Mano
- HeLoCTaToOYHasA BeMyrHa BpeMeHU Xxoaa
KnanaHa (<20 ¢)
- HEBO3MOXHOCTb BXOJa B MICXO4HOE
NosoXeHue.

Fa6aputHbie @
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MAGYAR

Biztonsagi megjegyzések:

Az itt szerepl6 utasitdsok gondos
& elolvasasa és betartasa feltétlenl

fontos a személyi sériilések és
berendezés kdrosodasok elkertilésére.

munkakat kizarélag szakképzett és megbizott
személyzet végezhetiel.

Kérjuk, tartsa be a rendszer gyartdjanak és
Uzemeltetéjének rendelkezéseit!

AN

Hulladékelhelyezési utasitas

Netdvolitsael afedeleta
tdpfesziiltség teljes lekapcsoldsa
elétt.

Ahulladékban torténé elhelyezés,
vagy ujrahasznositds el6ttezta
terméket, havan rd méd, szét kell
szerelni, alkatrészeit szét kell vdlogatni
éscsoportositani.
Mindig tartsa be a helyi hulladékkezelési
szabdlyokat.

A szelepmozgaté beépitése

Az AME 438 SU rogzitése a szelephez. @
Lehetséges beépitési helyzetek. @

Elektromos bekotés @
Nem szabad megérintenia
nyomtatott panelt!

& Kapcsolja le a tdpldldst, miel6tt
bekotia szelepmozgatot!
Magasfesziltség!

Kosse be a szelepmozgatét a huzalozdsirajz
szerint.

Vezérléjel

A szabalyozordl érkezd vezérléjelet az Y
(bemendjel) és az SN (k6z0s) csatlakozdkra kell
csatlakoztatni az AME nyomtatott dramkori
lapon.

Kimeneti jel

Az X csatlakozoérdl érkez6 kimeneti jel
hasznalhato az aktudlis pozicid kijelzésére. A
tartomany a DIP kapcsolok beallitasatdl fligg.

Miikodteto fesz.

A tapfesziltséget (24 V~ —15-t6l +10 %-ig,
50/60 Hz) az SN és az SP csatlakozdkhoz kell
csatlakoztatni.

Mikrokapcsolok beallitasai @

U |-mp| !
2V_-V | omZ| 0V_--V
Direkt | I Szekvencialis
ey =i Aranyos
02V_5(6)V |\ 56)V_10V
Proportional | o] 3 pontR/L
LOG. flow [~NE] LIN. vizatfolyds
100%Kvs | col] Red. Kvs
Forditott | \ONE] Visszallitas
h Gydri bedllitdsok:

Mindegyik kapcsolo OFF/KI dlldsban van! (D)

Megjegyzés: A mikrokapcsoldk helyzeteinek
minden kombindciéja megengedett. Minden
kivdlasztott funkcié egymds utdn hozzdadddik

a kordbbiakhoz. Csak egy esetben birdlja feliil
a funkcionalitdsokat a logika, amikor

a 6-o0s szamu kapcsolé a Proportional
(Ardnyos) /3 ponton van, amely ugy dllitia

be a szelepmozgatét, hogy az ne reagdljon

a vezérléjelre, és ,egyszer(i” hdrom-pont
vezérlésii dllitémiként lizemeljen.

SW1: U@

h Gydri bedllitds:
feszliltség vezérldjel

SW2:2-10V/0-10V(®

h A gydri bedllitds:
2-10V.

SW3: Egyenes/Forditott miikédés (@)

hA gydri bedllitds:

EGYENES
SW4:---/Szekvencialis &
Két szelepmozgatd parhuzamos muiikodésre
allithatd egy vezérldjellel mikodtetve.
SZEKVENCIALISRA é&llitott helyzetben a
szelepmozgaté Ugy reagdl, hogy felosztja a
vezérl6jelet (lasd a 0(2)-5(6)V/5(6)-10V V-5(6) /
6(6) V-10V).

&q Megjegyzés: This combination works in
combination with switch No.5: 0(2)-5(6)
V/5(6)-10V

SWS5: 0(2)-5(6)V/5(6)-10V (®

@q Note: Ez a funkcié akkor dll rendelkezésre, ha
a 4-es szamu mikrokapcsolo: --- / Szekvencidlis
helyzetben van.

SW6: Aranyos/3 pont (7))

A szelepmozgaté m(ikddhet ,egyszer(i”
harom-pont vezérlés( allitomdként, ha a harom-
pont funkcié van kivalasztva. A tapfesziiltsége
az SN és az SP pontokra kell csatlakoztatni. Az
1-es vagy a 3-as ponthoz a 24 VAC jel csatlakozik
a szelepmozgato fel, vagy le irdnyu
mozgatasahoz. A visszatéré X jel jelzi a helyes
poziciot.

&q Megjegyzés: Ha a hdrom-pont funkcié
van kivdlasztva, a szelepmozgaté nem
reagdl semmilyen, az Y porton megjelené
vezérl6jelre. Csak akkor emeli fel, vagy engedi
le az orsot, ha feszliltséget kap az 1-es vagy a
3-as ponton.

SW7:LOG. atfolyas/LIN. atfolyas

h A gydri bedllitds:
LOG. Vizdtfolyds (a szelep jelleggorbéje
vdltozatlan)

&q Megjegyzés: Ha ezt a funkciot nem-
logaritmikus szelepekkel kombindlva
alkalmazzdk, akkor a motoros
szelep jelleggérbéje antilogaritmikus
szelepkarakterisztikdt mutat (példdul a
linedris karakterisztika dtalakul gyors nyitdsi
karakterisztikdvd).

SW8:100% K /RED.K (9
&q Megjegyzés: Ez a funkcié csak logaritmikus

(egyenszdzalékos) szelepek esetében mUik6dik
megfelelGen.

SW9: Visszaallitas

Az egység tapfesziiltségre kapcsoldsa utan, a
szelepmozgat6 elkezdi az 6nbeallitast. A LED az
Onbeadllitas befejezéséig villog. Az id6tartam a
szelepszar |6ketének hosszatdl fligg, és normal
esetben a folyamat eltart néhény percig. Az
onbedllitas befejezésekor a szeleploket hossza
eltérolasra kerilil a memoriaban. Az 6nbeallitas
Ujrakezdéséhez valtoztassa meg a RESET
mikrokapcsold (9-es kapcsold) allasat. Ha a
tapfesziltség lekapcsolddik, vagy 0,1
masodpercnél tovabb 80% ala esik, akkor az
aktualis szeleppozicié elmentésre keriil a
memoriaban. Energiaellatas kimaradasakor az
Osszes adat a memdériaban elmentve marad.

Miikodés vizsgalat

A jelz6fény mutatja, hogy a pozicionald
mukodik-e vagy sem. Tovabbg, a kijelz6 mutatja
a szabdlyozé statuszat és hibait.
Allandé fényjelzés

- normal mikodés
No light

- nem mikodik, vagy nincs energiaellatas
Villogé fény (1Hz)

- 6nbeallito mod
Villogé fény (3 Hz):

- tapfesziltség tul alacsony

- szeleploket nem megfelelé

- véghelyzet nem elérheté.

Méretek @
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N SW7: SEUR BRI/ B AR
T 3 b gz, JUTHE SRR RO R A 1 BB R
R EBER B IS 0. MRIREHIER 2 oL, MIBENERA T+
SRR NSHREF, AFMA  SW2:2-10V/0-10VQ HSREEARTRLEHL.
baitey WENE RIS S TR 2V 0
_ N . N S RE :
T mmomt geemmsu ARy (O WTHR B OV GL b, xigsEE
7. lw sz, & s R
L A S L ur s B WRIEHFE SR TISIER

& FLRARTEEXHIRT, BB TN

FEIRH

FEEMIHEFTRT, M2 Gl

Ei DR T TR
R AR

RRBEHF

1% AMVA438SU IRENEE RE B L @
ARFHRENE. @

% e

LN ARRLEN R A B8R AT IT

!
& SEHEUN T8 4 2 2 BT, R
!

SW3: En/REHE @
IRFNBZ AT AR E o 244515 S48 S R OREh AT 4
H, thANg E AT HE S S R IR UL LE.

lw e
E

SW4: ———/IRFEE B

AN IREIEE A A — MEFIE S FH B TE. i£

BIRFME s RIEHE S5 7E] (0(2)v-5
6V) /5 (6) V-10V)

§q FE: IR SR R B &
. 02 v-56V) /5 (6) V-10V,

SW5: 0(2) - 5(6) V/5(6) - 10V ©®
R I RE SR T R AR AR
ERT B

SWe: LefiliEHl/ = 242 H @

3 DIP6 AR R R EHITITIZEK Al

HepEE! B DIP6/3"ON ",

1R BRI E MR N B I T Ak BR A4 HHESEURT DIP2, 3F151& &E.
BHES IRENEE AT LUEITRIEH] (DIP 697 %" ) 3k
MIEHIZERAVIZFIESIZEE] AME B9 Y 5% (1 787 R =27 #4, R =S58 (DIP
NES) FASNG (Atim) . 673" ON") .

W R 3%
A RIRESA X iR, SN Antif.
F iR R

HaEE JE (24V —15% ZI+10 %, 50/60 Hz) ¥%E#E
2|3 FSNFASP,

DIPIZ B FF XYL TE @
U |-mp| !
2V~ [omm2| ov--v
EM | wms IRFFEN1E
N =] 2407
0 V_56)V | e 56)V_10V
Proportional | o\E 3MR/L
LOG.flow | ~EJ S
100%Kvs | col] I Kvs
R\ (oM g

h HIRE:
FRBNEREOFFRIE. @
SW1: U/l @
IRz ERER AT IR B EITHIES, LAEZERE
HIES, BHIRENFFRE—EE.

YEFEE RIR b SP A0 SN 3 FHELkimEiE.
JRI % & DIP 65 OFF KE{TURENEE AEVHHI4E
o

EEIFETENMSETEEY REGEEILER
1% SN E 53R F13k3, F—ERFEFXMIERT
REEN.

% & DIP67 On AT#HEIEIRzNRE3IRER.
1P M TR AR L B IR A RIEHIZE T AN
AR (ECL) 7E caparison 1588 54k
EEEg 4.

é[l FEE: EE= SEBIURREER TR ViR
FHEHIESIEH R R

f‘;iﬁ&ﬁﬂ, NLAA TERIF AT RR IR TT 45
SW8: 100%KVS FE{E/KVS @
IEFEPEIRKVSIIRE /IR THY KVS {ERIFEALLE
h—SEIIH KVS ES5EARSF KVS EZIER
hEE. 2A: (@IS KVSE A6, Lk Eh—SiF
I7JH KVS fE510, MIBEELUSAY KVS {EH13,

§q b= S-SRl AT BN AV PO E Sk D W ESE

SW9: &1
RNR[ERBREHEFITITIEAR, B
FF LED fE/RATINMRERIE LR . BAIRTIE
RIBITRANMEFREESTERE, KBE/LS
$ETIE]. BRAREITIRIEERICREIFHER
AR, T R SRR B B B h AT B E)
B HAE . A RITER Bl i R PR T-80% 0 R (B)i8
3017, FRARHATHIR R R FEIFER .

ThaE it
LED #5/RAT AR HATIRAS
MEFELETR:
HEs
-EETIE
=
—REEARER TBIRRE
IRk (1HzZ)
-Bid
IRIkR (3Hz)
~HERE R
—1TIEAR T (<20s)
~TEEENAKRIFALE

R+ e

- BEYRRER

4 (Pb) 3 (Hg) % (Cd) 73R (Cr(vi)) %iRELK (PBB) %R _ M (PBDE)
WE X 0 o) o] o] 0
:07720 X o o o 0 o
SR X 0 0 0 0 0
IEECRE R X 0 o) o] 0 o
HIFNBLE X o} o o] 0 o
ER X 0 0 o] ¢] 0
FERERR X o o) o] o] 0
O: /NZBEVRIEZPHFAEHRM RIS BI97EGB/T 26572 ERIRBEKUT.
X: RNZAEYREDEZBHHOE IR RPN S BBHGB/T 26572 ERREEK.
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